
PHỤ LỤC A
(Quy định)
Báo cáo – Trình bày các kết quả
Phải trình bày các kết quả như chỉ dẫn trong Bảng 1.
Các giá trị đặc trưng của phản lực động lực học của xe phải được trình bày như các hàm của gia tốc hướng tâm ở chế độ ổn định như đã chỉ dẫn trên các Hình A.1 đến A.4.
Bảng 1 – Kết quả thử
	Thử nghiệm số
	1
	2
	3
	…
	…

	Kiểu thử
Bán kính hoặc vận tốc không đổi
	 
	 
	 
	 
	 

	Vận tốc; km/h
Dự tính
Trung bình
Sai lệch lớn nhất so với giá trị trung bình
	 
	 
	 
	 
	 

	Bán kính, m
Dự định
Trung bình
Sai lệch lớn nhất so với giá trị trung bình
	 
	 
	 
	 
	 

	Góc lái, độ
Trung bình
Sai lệch lớn nhất so với giá trị trung bình
	 
	 
	 
	 
	 

	Gia tốc hướng tâm, m/s2
Trung bình
Sai lệch chuẩn
	 
	 
	 
	 
	 

	Các biến đổi lựa chọn khác
[Biến đổi 1] [đơn vị], giá trị trung bình
[Biến đổi 2] [đơn vị], giá trị trung bình
[Biến đổi 3] [đơn vị], giá trị trung bình
…
…
…
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CHÚ DẪN:
dH         Góc quay tay lái, tính bằng độ
ac         Gia tốc hướng tâm, tính bằng m/s2
1          quay vòng trái
2          quay vòng phải
Xe: ............................................................................................................................................;
Bán kính (đối với thử nghiệm bán kính không đổi): ..............................................................m;
Vận tốc (đối với thử nghiệm vận tốc không đổi): ..............................................................km/h;
Phương pháp điều chỉnh đường cong: .....................................................................................
Hình A.1 – Đặc tính góc quay tay lái
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CHÚ DẪN:
b          Góc trượt bên, tính bằng độ
ac         Gia tốc hướng tâm, tính bằng m/s2
1          quay vòng trái
2          quay vòng phải
Xe: ............................................................................................................................................;
Bán kính (đối với thử nghiệm bán kính không đổi): .............................................................. m;
Vận tốc (đối với thử nghiệm vận tốc không đổi): ............................................................. km/h;
Phương pháp điều chỉnh đường cong:......................................................................................
Hình A.2 – Đặc tính góc trượt bên
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j          Góc trượt bên, tính bằng độ
ac         Gia tốc hướng tâm, tính bằng m/s2
1          quay vòng trái
2          quay vòng phải
Xe: ............................................................................................................................................;
Bán kính (đối với thử nghiệm bán kính không đổi): .............................................................. m;
Vận tốc (đối với thử nghiệm vận tốc không đổi): ............................................................. km/h;
Phương pháp điều chỉnh đường cong:......................................................................................
Hình A.3 – Đặc tính góc lắc ngang
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CHÚ DẪN:
MH        momen (xoắn) tay trái, tính bằng N.m
ac         Gia tốc hướng tâm, tính bằng m/s2
1          Rẽ trái
2          Rẽ phải
Xe: ............................................................................................................................................;
Bán kính (đối với thử nghiệm bán kính không đổi): .............................................................. m;
Vận tốc (đối với thử nghiệm vận tốc không đổi): ............................................................. km/h;
Phương pháp điều chỉnh đường cong:......................................................................................
